
螺栓连接与传动效率实验室教学设备采购询价函

为满足机类械师生实训教学的需求，经过学校研究并批准



5.自动范成仪

5.1 包含实验目的、实验仪器、实验原理和方法、实验内容、实验步骤和思考题六个部分。

5.2 具有范成仪三维数字模型，能够进缩放、旋转，平移三维交互。

5.3 采用光敏印墨线作为模拟齿轮，齿廓边缘线与油墨压印方式，实现全自动印制齿廓线，加工刀具设置可以选择

齿盘、齿条两种，变位设置的范围可以在-10mm-10mm 之间。（投标提供软件功能截图）

5.4 实验场景包含两个局部放大的视窗，右下角视窗可以观察变位调节情况，右上角视窗可以观察齿轮加工形成情

况。

二、主要技术参数：

1.移动式数字孪生控制盒

1.1 供电电压：AC 220V/50Hz；功率≧600W；

1.2 可检测实验参数：电机输出扭矩，转速，及功率； 磁粉制动器扭矩，转速，及功率；

1.3PLC 控制器：数字量（12 路输入，8路输出）；模拟量（2路输入，1 路输出）；

1.4 液晶触摸屏：尺寸≧7 英寸；

1.5 机箱支持 WIFI，可连接物联孪生平台；

1.6 机箱外部配有以太网口≧3 个；

1.7 机箱具备控制电机转速，调节负载，采集数据，数据存表，采样曲线绘制等功能。

1.8 控制箱尺寸(外形)≧177*360*300mm；

2.带传动实验台

2.1 伺服电机：额定功率≧400W，额定转速≧3000r/min 额定转矩≧1.27n.m；（投标文件提供带伺服电机的带传

动实验台实物图片）

2.2 试验带：可装载圆带，V 带，平带，链；

2.3 磁粉制动器：额定电压≧24VDC ，额定扭矩≧6 N.m ，最高转速≧1500r/min；（投标文件提供带磁粉制动器的

带传动实验台实物图片）

2.4 编码器：脉冲信号≧1000P/R，最大机械转速≧5000 r/min；

2.5 力传感器：量程:0-5kg。

2.6 圆带轮直径≧60mm，圆带直径≧6mm，周长≧530mm。

2.7V 带轮直径≧60mm, 周长≧530mm。

2.8 平带轮直径≧60mm，平带宽≧10mm，厚≧1.5mm，周长≧530mm。

2.9 链轮直径 60mm，链条≧56 节。

2.10 实验台总体尺寸≧600x350x220mm，实验底板尺寸≧550x350x10mm。

2.11 配透明亚克力安全防护罩。



3.实验桌

3.1 铝合金型材和全钢制框架拼装组合结构，需牢固、可靠、便于维护；

3.2 台架连接构件需采用左右对称的 4只铝压铸连接件；

3.3 台面上方适当位置需配置铝合金型材电源条，固定于后方立柱上适当位置；

3.4 配套一只铝合金显示器支架，可固定 19-24 寸显示器；

3.5 台面下方需配置全钢制键盘架 1 套；

3.6 底座右侧需安装电脑主机托板 1 块；

3.7 需设有可调节高度支撑脚。

3.8 整体外形尺寸≧不小于 1200×750×950mm（长×宽×高）；

3.9 台面距离地面高度：约 770±5mm；

3.10 实验台面尺寸≧1200×750mm（长×宽）；

3.11 提供实验台样品图册；

4.配套电脑，参数见表最后

5.配备孪生软件资源(需根据要求提供软件演示)

5.1 带传动数字孪生软件：

5.1.1 软件包括立体教材、虚拟实验、孪生实验三个模块，实现理实虚一体化教学。（投现现场提供功能视频演

示）

5.1.2 立体教材包括实验相关理论知识，包含封面、目录、翻页、页面跳转等功能。

5.1.3 虚拟软件能真实的反应实物实验台的结构，能三维交互地动态模拟实验过程。

5.1.4 软件包括虚拟操作面板，能完整模拟传动综合应用等实验动作过程。

5.1.5 软件可以记录当前实验数据，可根据采集的数据绘制实验曲线，分析特征数据，生成实验报告。（投现现

场提供功能视频演示）

5.1.6 孪生实验能够远程、本地进行双向实验操作，孪生实验场景是三维场景。

5.1.7 系统支持预约硬件并实际联通硬件进行实验操作，支持摄像头实时采集实验台的影像数据。

5.1.8 孪生仿真在三维空间构建虚拟的应用场景，可通过结构化的数据驱动，进而模拟相应的运动或执行结果，

在三维空间实现虚拟控制对象状态与动作同步。

5.1.9 可在孪生场景中，远、程操作硬件试验台实际设备，实际设备数据驱动数字模型孪生动作，完成实验过程。

5.1.10 支持通过工业互联数据采集盒及孪生摄像头，实现设备数据与虚拟仿真三维场景的实施通信与控制，实现

真实设备的远程孪生控制，集成现场视频。（投现现场提供功能视频演示）

6.机构认知

6.1 机构认知软件模块：





等内容。点击详情可查阅每一步骤的操作情况及分数。（投标提供软件功能演示视频）

8.12 孪生平台具有自主知识产权。（投标文件提供承诺书）

9.其他

9.1 提供原厂 6年售后服务承诺函（复印件加盖公章）

9.2 在投标有效期内，用户有权要求中标人提供正版软件到指定地点进行逐条交互操作演示验证，不提供或不满足

视为虚假响应，按相关规定处理。（投标文件提供承诺书）

三、开出项目：

带传动的弹性滑动曲线和效率曲线
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一、功能要求：

1.实验台外形为工作台板+箱体落地式结构，装有活动轮。工作台采用≧16mm 厚钢板制作，加工表面均作防锈发黑处

理。

2.采用现代测试技术，利用传感器及计算机可对单个螺



2.4 静态螺栓实验：建立静态螺栓实验的三维模型及实验场景，实验步骤包括打开测量仪电源开关、操作手轮调节

挺赶、安装千分表、拧螺母、千分表调零等实验操作，可手动输入千分表数值，实验操作完成后可查看实验结果和实

验曲线。（投标提



件使用的影响，形状误差评定原则—最小条件，形位公差特征项目及符号，形位误差的产生，形位公差的判断准则，

形位公差的标注方法，定位定向误差的评定，形位误差的检测原则 12 项虚拟仿真知识。

4.2.2 虚拟 3D 交互展示可任意地旋转缩放，方便查看各细节内容。

4.2.3 支持线性动态调节公差要素，直观展示公差公差带范围相关结果。

5.机械装调虚拟仿真软件(要求提供软件演示)

5.1 根据实物装置建立实际的三维模型，主要包括实训台、机械装调对象（机械传动机构、多级变速箱、二维工作

台、间歇回转工作台、冲床机构、送料机构等）。

5.2 提供机械系统的运行与调整、离合器机构的装配与调试、送料机构的装配与调试、变速箱的装配与调试 4 个实

训项目。

5.3 软件功能包括实验内容、实验目的，实验材料、实验流程、实验工具、装配任务、零件清单、查看图纸 8 个主

功能。

5.4 根据实际硬件装置建模的装置三维虚拟模型，在虚拟的场景中，可实现零件名称拾取、360°旋转、模型缩放等

交互功能。

5.5 实验装配包括演示模式和自主模式演示组装模式。演示模式下，用动画效果按照标准的组装步骤，演示给定的

一系列零件组装成指定机构。自主模式下，学生自主在在台架上组成相应的装置，选择工具按照组装步骤对机构进行

组装，在组装过程中，系统会根据标准的组成流程对学员的操作进行指导和评定，对其中学员错误的组成操作进行报

警和提示；组装完成后，会显示考核成绩、记录错误的操作步骤，点击确认提交按钮，可提交考核成绩。

5.6 零件库：建立了零件的三维模型，可对零件模型进行旋转、缩放等交互操作，可查看零件的介绍内容。

5.7 调整功能：装配中有需要调整的零部件，可以点击调整按钮查看相应的调整方法。

6.其他

6.1 提供原厂 6年售后服务承诺函（复印件加盖公章）

6.2 在投标有效期内，用户有权要求中标人提供正版软件到指定地点进行逐条交互操作演示验证，不提供或不满足

视为虚假响应，按相关规定处理。（投标文件提供承诺书）

三、开出项目：

1.空心螺栓联接的静、动态实验；

2.改变螺栓联接刚度的静、动态实验。
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1.CPU：≥Intel 12 代 i7 12700(2.1GHz、十二核心、25MB 缓存)；
2.主板：芯片组＞Intel B660，内存插槽数＞2，主板自带蜂鸣器，支持网络唤醒；
3.内存:16GB/3200MHz，DDR4；
4.固态硬盘：≥512GB，M.2 PCI-e4.0 接口；
5.显卡：集成；
6.音频：集成 5.1 声道声卡，支持前 2 后 3 音频接口；
7.网卡：集成 10/100/1000M 自适应千兆网卡；

三年或以

上质保与

服务



8.I/O 扩展槽：1 个 PCI-E 4.0x16；2 个 PCIe x1；1 个 PCI；1 个 M.2 2280 SSD 卡槽，1 个 M.2 2230 无线网卡卡槽卡
槽，＞VGA+HDMI+DP 3 个视频输出端口；
9.前置接口: 2*USB3.2 Gen1，1*USB3.2 �*“㠀
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